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SONT, SERi, KOMPOUND UYARTIMLI DOGRU AKIM MAKINASI

o>

1. DENEY SONUCLARI
Tablo 1. Sont uyartimh DA Makinasi

‘R’ Artarken ‘R’ Azalirken

It (A) o (rad/s) n (d/d) It (A) ® (rad/s) n (d/d)

Elde ettiginiz grafigi agiklaymiz.




B Artarken

Tablo 2. Seri Uyartimhi DA Makinasi

I (A) @ (rad/'s)

n (d/d)

‘B Azaloken

LA

@ (rad/s)

n (d/d)

Tablo 2 i¢gin elde ettiginiz sonuglar1 kullanarak o = f(l¢ ) degisimini ¢iziniz.

Elde ettiginiz grafigi agiklaymiz.




Tablo 3. Kompound Uyartimh DA Makinasi

‘B7 Artarken

I (A) @ (rad/'s)

n (d/d)

B Azaloken

L)

® (rad/s)

n (d/d)

Tablo 2 igin elde ettiginiz sonuglar1 kullanarak o = f(l¢ ) degisimini ¢iziniz.

Elde ettiginiz grafigi aciklayiniz.




Tablo 4. Sont Motorun Yiik Karakteristiginin belirlenmesi

. Cikas giicii
Moment Verim Akim (I) Hiz (0) (Watt)
V V/2 V V/2 \Y V/2 \Y V/2 \Y V/2

Elde ettiginiz sonuglar1 kullanarak @ = f(P,), T = f(P,), | = f(P,), n = f(P,) ve ®= f(T) degisimlerini V ve V/2

i¢in degerlendiriniz

Tablo 5. Seri Motorun Yiik Karakteristiginin belirlenmesi

. Cikis giicii
Moment Verim Akim (I) Hiz (®) (Watt)
\% VI2 \% V/2 \% V/2 \% V/2 \% V/2

Elde ettiginiz sonuglari kullanarak @ = f(P,), T = f(P,), | = f(P,), n = f(P,) ve ®= f(T) degisimlerini V ve V/2

icin degerlendiriniz




Tablo 6. Kompound Motorun Yiik Karakteristiginin belirlenmesi

. Cikas giicii
Moment Verim Akim (I) Hiz (0) (Watt)
V V/2 V V/2 \Y V/2 \Y V/2 V V/2

Elde ettiginiz sonuglar1 kullanarak @ = f(P,), T = f(P,), | = f(P,), n = f(P,) ve ®= f(T) degisimlerini V ve V/2

i¢in degerlendiriniz

2. DEGERLENDIRME



